ОСНОВНЫЕ ПОНЯТИЯ И ХАРАКТЕРИСТИКИ МЕХАНИЧЕСКОГО ДВИЖЕНИЯ. 
СПОСОБЫ ОПИСАНИЯ МЕХАНИЧЕСКОГО ДВИЖЕНИЯ
механика
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             Кинематика – это…             Динамика – это…                 Статика – это…           Законы сохранения

                                                                                                                                           (импульса и энергии)                                                               

ОСНОВНЫЕ ПОНЯТИЯ МЕХАНИКИ

· Механическое движение – это…
· Система отсчета (см. выше) – это…
· Траектория – это…

· Материальная точка – это…

· Абсолютно твердое тело – это…

ОСНОВНАЯ ЗАДАЧА МЕХАНИКИ

[image: image14.wmf]r
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Положение тела  в пространстве                                               система координат 

Относительно других тел                                                           тело отсчета                  СИСТЕМА ОТСЧЕТА
В любой момент времени                                                           часы
        
КИНЕМАТИКА 
СПОСОБЫ ОПИСАНИЯ ДВИЖЕНИЯ
	Табличный 
	Геометрический
	Координатный

	
	С помощью векторов
	С помощью графиков
	

	-выбрать необходимые для описания физические величины;
- провести опыт для неоднократного измерения этих величин;
- полученные данные занести в таблицу (по возрастанию или убыванию одной из величин);
- по данным таблицы провести исследование (построить график или иное).
	- выбрать необходимые для описания векторные формулы;
- построить входящие в них векторы;
- построить вектор:
* суммы (разности) векторов по правилу параллелограмма или треугольника

* произведения вектора на число

- решить геометрическую задачу (теорема Пифагора, тригонометрические функции, теорема косинусов).
	- выбрать необходимые для описания функции (в физике называются – уравнения);
- построить графики выбранных функций;
ответить на вопросы задачи, используя полученные графики.

	- выбрать необходимые для описания векторные формулы;
- записать их в проекциях;
- выбрать систему координат;
- найти проекции известных векторов на координатные оси;
- найденные значения подставить в формулы;
-решить полученную систему уравнений.


ФИЗИЧЕСКИЕ ВЕЛИЧИНЫ, ИСПОЛЬЗУЕМЫЕ ДЛЯ ОПИСАНИЯ МЕХАНИЧЕСКОГО ДВИЖЕНИЯ
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Координата – это… ;      x, y, z; [ метр]   
Радиус-вектор – это…;  
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; [ метр].   Перемещение – это…;  
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Скорость – это…; 
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    Средняя скорость; Vср; [ м/с ]
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  - средняя скорость по перемещению;     
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   - средняя скорость по пути (путевая)


· Мгновенная скорость;  
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 направлена по касательной 

к траектории в данной точке
Ускорение (мгновенное) – это…; 
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 ускорение сонаправлено с вектором изменения скорости
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