КРИВОЛИНЕЙНОЕ ДВИЖЕНИЕ.   ДВИЖЕНИЕ ПО ОКРУЖНОСТИ.
Криволинейное движение – это…

Особенности:       – Vмгн направлена по касательной к траектории в данной точке

                               –  всегда с ускорением

УСКОРЕНИЕ ПРИ КРИВОЛИНЕЙНОМ ДВИЖЕНИИ   
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КЛАССИФИКАЦИЯ ДВИЖЕНИЙ
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РАВНОМЕРНОЕ ДВИЖЕНИЕ ПО ОКРУЖНОСТИ – это…


ФИЗИЧЕСКИЕ ВЕЛИЧИНЫ, ИСПОЛЬЗУЕМЫЕ ДЛЯ ОПИСАНИЯ ДВИЖЕНИЯ ПО ОКРУЖНОСТИ
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	центростремительное ускорение  (нормальное), 
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