Самостоятельная работа «Управление и кибернетика»
Вариант 1

1. Кто был основателем кибернетики и в каком году она была основана? 

2. Что представляет собой взаимодействие между управляющим и управляемым объектом с точки зрения кибернетики?
а) хранение информации
б) информационный процесс

в) процесс хранения, обработки и передачи информации

3. Алгоритм называется _________________, если в нем содержится указание на повторение одних и тех же действий по некоторому условию.

4. _________________ — это целенаправленное воздействие управляющего объекта на объект управления.

5. __________________ объект – это объект в системе управления, который производит управляющее воздействие на управляемый объект (объект управления).

6. Заполни столбцы таблицы данными из первого столбца.

	Объекты
	Управляющие объекты
	Управляемые объекты

	Регулировщик, учитель, собака, телевизор,  автомобиль, карандаш, самолет, оркестр, оператор станка, воздушный змей, дирижер.
	
	


7. С точки зрения кибернетики управление происходит путем __________________________________ между объектом управления и управляющим объектом.

Самостоятельная работа «Управление и кибернетика»
Вариант 2

1. Что такое кибернетика?

2. Что такое управление?

а) системы, в которых роль управляющего объекта поручается компьютеру

б)  целенаправленное воздействие управляемых объектов на управляющие

в) целенаправленное воздействие управляющих объектов на управляемые

3. Последовательность команд по управлению объектом, выполнение которой приводит к достижению заранее поставленной цели, называется ____________________________.

4. Без учета обратной связи алгоритм управления может быть только _______________________.

5. ______________________ объект (объект управления) - это объект, который принимает команды от управляющего объекта и выполняет их.

6. Заполни строку таблицы, используя справку.

	САУ


	Неавтоматические
	АСУ 



	
	
	


Справка: 

- Автоматические замкнутая система управления, не требуется участие человека (автопилот)
- Автоматизированные сбор и обработку

информации осуществляет аппаратура, а решение принимает человек
- человек сам оценивает состояние объекта
7. Системы, в которых роль управляющего объекта поручается ____________________, называются автоматическими системами с программным управлением.

Ответы
Самостоятельная работа «Управление и кибернетика»
Вариант 1

1. Кто был основателем кибернетики и в каком году она была основана? Норберт Винер, 1948 г. США
2. Что представляет собой взаимодействие между управляющим и управляемым объектом с точки зрения кибернетики?
а) хранение информации
б) информационный процесс
в) процесс хранения, обработки и передачи информации
3. Алгоритм называется циклическим, если в нем содержится указание на повторение одних и тех же действий по некоторому условию.

4. Управление — это целенаправленное воздействие управляющего объекта на объект управления.

5. Управляющий объект – это объект в системе управления, который производит управляющее воздействие на управляемый объект (объект управления).

6. Заполни столбцы таблицы данными из первого столбца.
	объекты
	Управляющие объекты
	Управляемые объекты

	Регулировщик, учитель, собака, телевизор,  автомобиль, карандаш, самолет, оркестр, оператор станка, воздушный змей, дирижер. 
	
	


7. С точки зрения кибернетики управление происходит путем информационного взаимодействия между объектом управления и управляющим объектом.
Самостоятельная работа «Управление и кибернетика»
Вариант 2

1. Что такое кибернетика? наука об управлении и связях в живых организмах и технических устройствах
2. Что такое управление?

а) системы, в которых роль управляющего объекта поручается компьютеру
б) целенаправленное воздействие управляемых объектов на управляющие
в) целенаправленное воздействие управляющих объектов на управляемые
3. Последовательность команд по управлению объектом, выполнение которой приводит к достижению заранее поставленной цели, называется алгоритмом управления.

4. Без учета обратной связи алгоритм управления может быть только линейным.

5. Управляемый объект (объект управления) - это объект, который принимает команды от управляющего объекта и выполняет их.

6. Заполни строку таблицы, используя справку.
	САУ


	Неавтоматические
	АСУ 



	Автоматические замкнутая система управления не требуется участие человека (автопилот)
	человек сам оценивает состояние объекта
	Автоматизированные сбор и обработку информации осуществляет аппаратура, а решение принимает человек


Справка: 
- Автоматические замкнутая система управления, не требуется участие человека (автопилот)
- Автоматизированные сбор и обработку

информации осуществляет аппаратура, а решение принимает человек
- человек сам оценивает состояние объекта
7. Системы, в которых роль управляющего объекта поручается компьютеру, называются автоматическими системами с программным управлением.

